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Classifcation for the Petri net:
o Valid ordinary Petri net.
Petri net has 9 place(s) and 9 transition(s).
All places and transitions are connected.
o Petri net is marked.
There is at least one token in a place.
% Valid for behavioral analysis, simulation and execution.
o Valid for structural analysis.
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Minimal invariants:
Behavioral properties:
< Reachabl % Place-invariants found.
eachable. 1] p:=1p:=1p:=1ps=1p:=1ps=1p;=1pz=1pe=1
The Petri net has 9 different markings that are reachable from the initial marking [p:=1p s S = = - s
(inclusive). %# Transition-invariants found.
« Bounded [1] fa=1 tz=1 tz=1 t4=1 tz=1 tz=1 tz=1 tz=1 te=1
The bound value is 1.
«? Safe. Structural properties:
The Petrinetis 1-bounded. « Structurally bounded.
o Live.
Mo dead-ends. w# Conservative.
%” Reversible. %" Repetitive.

For any marking m reachable from initial marking m,, msis also reachable from m.

23
C L2/2:,! $

C ’
$3
$%

% Consistent.
2*3

JO



%II

! : : !
, 3%
1$ ] L L ! L
. %% , $ '$
, % # , 9$
4 . !
, 2 62 ! . $3
!
\ | / J L O B P N 1], y y
] |$ ]
1 ) I $' l b 1
'$s ! : %
\ | / J L. O B P N 1]- Yy ) y y
l $ . %%
1 $ 1 l! b
.4 1%
, o
: , $ %
1 L b $
I $ , 3 %
$ ’*D H L 4
%
7 ' ] $
% 6, :
4 1 ) 1 1

Jl



, $ ! %

W, Continuum Development Studic 0.1.0

Document  Draw  View  Analysis Tools Settings  Support  Application

RS RA |Des GE

|4 New Dacument 1 ]

~=]10e/R7

C L232*

, % #

|
C L2J. , , $ v
, I p% 6,
$ L H H b
, %
6’ H L
) . %
" ) L2L. ,
! 1 b b
! H L
1 1 /I

%

. %%

r4

J/



$ $H#S

JJ



C

L202

"%

%

#

JL



8, #&# %. % & #5 (

6, $ o |
oo ! %6, !
$ 5 R $ 7 !
YA %6, $
' ’ SINT  SIIT.
2 %
6, : l$ o
4 $ , -
+%% $, 3 - ,
$, 3 S % o |
$3% " ’ $
: ! %6 |
! 3 |
o % |
! .5 |
$ , % R
, %
6, $, 3 $
% # , ) I
2 $ % , | s 3
4 4 %
D sioT 4+
7V 63 31 3% 6,

, ! . %



%. cC O 21%
©
Model A Model A
0
Model B Model B
®
+- +-
Cc 0212 2, 2 :
) ' , , . %%
$ , 9% H 5
$ c'cs5 ., $, 3
$ , .S 10 T%
f 4 ’ 4 $ ?
%
8,1, < +
# , '
H $ ] 3
1 ) $ ) $%C y
] ] '$ . ] $
$3 . C 02%, '$ $ -
, 7! '$ '$ Ul '$ UlY |, '$ Ul
! ) ] ] I $ U/ ]
'$ UJ , % 6, , , 19
5 $, 3 %6, $ , 3
: $ s,

b ., ,, 4 $%



02/2* J '$ 3
$ 4 ! $
'$ ! ! % CcC 02
'$ ul, $ !
$ $, 3 '$
+ L. O B P N- y !$ U/%
Cc 02):64 ; " $, 3

JP



s, 1$ U
. %% ,

Cc 02264 ;'

61 1

, '8 U/
'$ U. ,, $
'$ Ul

C 020264 ;'

%),

1

'$ Ul

, 5

'$ Ul

's U/
%

'$ U/

, C  020% "

L ) )

4 $% 6,

'$s U/

JN



4

$%6, $ !

, 18 U/%

C 02B264

C 02P264 ;

4 b
'$
2
" 1$ Ul
, 1%
4
C O2P% 6,
$
" '$ Ul

C 02B.
'$ Ul

J1



) 0
, , 1$
, o, 18 I %
, '$ u v,
: v Y
C $ %6,
C O2N%
C O2N264 ;'
- , 19
; , 1$ U %8 !
'$ u.. , , v
' , 1$ Ul
C 021264 ;'

'$ Ul

1$ Ul % # ,
Un $, , B
1 $ L b
] b $
, 3
u. %
$ ,
p %" C 021
%

LO



# . 0% : $

% ), . , '$ Ul C
N , 1$ Ul !
, . C 0210%
C 0210264 ; ' '$ Ul
'$ % 6, $
% % , , 3 , % 6,
, , $) ! %6,
$, 3 C w '$
: v , $ , !
'$ % 4 ,o, ) $ W 4
$ , $, 8 : %",
: $,
%
8,2, ? + % ?
, , , ! $, 3
, v $ :
%
c . | x e ,
D %6, , .4

LI



Unidirectional Transfer unit

'$ %

m1 - transfer motor
$1 - transfer sensor

%

" T

C 0212

6,

1% ;! , Y

[N

Unidirectional Transfer unit

T [
'S
2%2 ,
%

m1 - transfer motor
$1 - transfer sensor

L/



% # $
$ I Q
1% # ) ,
c 0a2l.
’ % ! I ’ I ’
/ ’ ! ’
'$ %
C 021/2D
I%) 1 ’ ’
$ (]
% , Y
% # $
$ I Q
RY
1% # ,
’ $% ’
I 4 ,
I 4
4

RY

1' 334

$
%C ,
|$ 1
, Y
$
!$ 1
1 %)a
1 334
%# 334

LJ



$ '3 34 y % 6,

, $,! , $. %% ,
' 1 ) ! b 1
: . %
% , Y
% # $ , $ , $
| 3 34 $ ' Q :
, RY
J% , : ,
% 6, , ,
$ LI | ] ] $ y 9 %6 y
, cc E %
d ! "el%0e "e96C2Ne[f
d f
d e lle I1Me le e lle
e leZf
dz f
6! ] H L L L
I $, |, /%
L%# |, . ,*D . ., *0%
% , Y
% , oY
% 6, 4 , 7 , Y
) , ., %#
, ! , %
) , , *D
) % 61 ]
'$ % 6,

, 1%



||’ $ #%

S TH&

*H#

%

% %

+ % %

%

0 &

* %.

3

4

. %% I'$

-%#)( $.

+%% ,

$ -

-%

LO



1 4 1
, % "
1 1!
’ ’ $ $ y
’ ! ’$ %61 $ ’
: $, ., % !
) 24
: % 6,
$ 12 $ ,
%" $
4 , 8,21 -
+ 1 $ - 4
, 3% %
6, , 4
W , !
6, 4 , %
61 al ’ ’
, $%
6, , 3 . %%, 4
6, ! 5 %% , 62
, $ $

, 8,21

! %C |,

. %% ,

%

, SIT%

LB



C

B212 D

%

$

S/IT%

% %

62

LP



%

C

B2/%

6:"Sz 7 73 h

, 62

7T

62! %

' +% %

"SE B B h ET

)AS) ) ) h

S%. %, %;h% T

) T

%09.

%) Y

62



+% % , I ¥
76
6, ! $ , 5
$, $62! $
: % # , , 2
, Y
3 , %
# % 62 ! ,
Lo I $
%
ASHl-  +- +3- h 47T
6, 4 . ,
l I O
ll,2’$
n , I , .
% 6 24 $
$ 2
* * , $ ! %
$ , %
D [} L] ] I i)
( %
3 3 I %
* (I o by
%
v $ ! $ ..., %
, %

L1



$. $ $ :
. $ $ ,
3 $ %" $  $2
s $
% # $2
$
$ , $
5 $ $ 8 *
$%
s, $2
2 4 3
$
| o " |
! 5 W +
$  $%
$ 2 4
$2 % "
$ $
%
$ ?
$ $ $
’ %
$
%
$ 5 $
, 2 I %
6, $ |
4
4%6, |
$
$ %6,

0]0)



%

"4 2

6, 24 .4

. %% , C (4D

| Wokcations

C B2/2

$%
Ol



$ ,
67 : $
% 6, 4 , , )
, 621 %6, 62
! , , ., 4 $J ! ,
+%% , 4 u u 1-%6,%,! , $
6 "\/. 3. .. 0 B 1. 10. %%%]. , 4% , 1$
;o , 4 u/ +% % -%
& "\u. w. B P N 11- 0. - . %%%]. , 4%
'$ , 4 Ul +% %
6-%0
M\ oo e e B P NG e 0 3. e Y0%9%)]. , 4%
, !1$ v , 4 Ul +% % |,
6-%0
! , ! ! : ,
$ $3 , J62 ! %
6, ! , 62 ! +% % !
! - 2 % % I'$.
3 $%
" $ , 3 $
% 6, ! $ $ ,
C B2% & $
'$ ! 10 % % + % % 6 ,
$ 4 $ +100 110
% % 4 U/ NO 130 %% 4 Ul-%

o/



| 2 ASIJ0 INO //0T

c , ! $ v
4 $, 8 S
$, 62! 6 . %% 1$ v
4 U/%
# , $ ,
, 5 ,% 8 ., 4
, , ! 0% % 6,
, I % % . PO
%% , 4 u 130 %% 4 U/%
# % ! Ca !
/2 AS/BB /BO /NLT
: ' $, 62! 6, ,
4 Ul% " e, $
4 , $ , , .
4 U/%
6, v $ , $
$ , 4 : ! +% %
- , 3 , : 7
$ $ . 24 % v 3 ,
, 5 7 | $ ,
, , $ %
6, !'$ : 3. $

$ %



, %6, *

9, ** Y- %$
D 4
4
12
C (4D
Y $
#
1 $
$
$
4,
. $
$
$ %
#
6!
$
$3
$ $
4.

H9% (* #%

% :

24

%8 !.

D!

% 6,

5

% #

4

OL



H (

DO%/%!.

$%

I %

*#D

Q 2
e9

3.

0]e)



. I %

SIT% . F% : Y% * . Q#  #

"o * . 2#
$ )4, .#)/00ON%

SIT(; . (M5 . %($.F .Q 2

D 3 $ R.( $
JLP2JOB. /00P

SIT%) .Q# " 2#  $
/00/%
SLT% % F %) . Q#

6, $.: I1IN. J2/N%

SOT% , . % #%)% * Q# #
" C $
" $."* /001%

SBT%8 .#%* .#%) . %(.e

$ ! 2 e "

C $ .! %IN./00B. %I
SPT% ( . C% ! ;% 4 Q# 2

N," " *

C $# . % LBJ2LPO# ./001%
SNTC% F 8% .Q ! 2

1 "# D" 2%

4." 4# ./000%

S1T6% . e ' . $

ONO.# 11IN1%

PO

e.

# * $
# $$ R
! 2 3
2 .! %LLOB.
R.F,) $j
# R.#
D *
" P
F
* * R
6,
" # R.
D *
*777! % PP. % OLI2

OB



SIOT% K 4 * K, .Q

"6 " Al % LI.
SITH% D % # 2F . Q#

X # $ R."
SIT% ! %E .Q
(* LIL. 2E (. %J

SUT% ( .Q# # # 18 #,

D6, .91 % . /00L%
SILTF% C . Q 2# $ R. # "

" H#2) $.1111%
SIO®6 1. Q( # $
SIBT% C #%)%* . Q C

8 ,2(! R. 8 7 9
SIPF% % . #% F% . % ( . C%

Q , , !

# ‘B, * 7 R.

n * * #

.), .I02/LF $./001. % LO/2LO1%

SINF% ( e : #,

$ .eD D 6 9! %
SIlT%8 . #%* .#%) %(.e

$ ! 2 e "

C $ .! %IN./00B. %I
SIOT% (. #% )% * C% !.QC

* $ LE R.

* D *  D*WO00-. !

/000. % /IIP2/IL/%

‘H# R.
% OBP20ONJ. 111L%

$ 2
.1110%

R. " #!
PL2LIP. 1110%

*

R. #*. I1INO%

$ 9

. % P. %ILL12ILBB. 1111%

| #%)% *
2
L JI #
#WO1-.

+*

# 2: #
$. /00L%

$
6 ’

PO

#D#* 8
, L, " "
. 11210 D

OP



S/ITF% 3 % !.Q# C #

;3 R." *%; )%
I %0l. E . %JOI2JIO0. 11N/%
SIMT% ( . F% #! . F% % D H#% )% *
, D 2
$ R ,
+""WIO-.: ." $.L2P F $/010%

, # "l
+ %-C, , "
. Q $ #
4 2
$ n

ON



?7?

#%I2 "

6,

C

$%

N2I2

C

N2/2

2 $2

%#

$%

o1



C N2J2

#%/2  2:$2 , ¥
2$2
1$ . *
- Y
1%I- ., $Y
19/- $ . %
$ Q RY

C N2L2# $



‘]_)’a

J%l-
J%l-

’ 1 ’ y %"
I$ Y
% | C N20 , , :
/ ) 1
'$ %
C N202D
b 1 4 L 1 1
] L %" b L |
$ L S | L 1 ) Y
, Y
$ , $ , 27
Q , C e RY

Bl



C N2B2# $ )

L_# ) y ) )
$% $. :
! 4 ] ’ 1 %)’
! 4 $ , k k 5
, 4, kK k5 %# kkb5
$ k k5 , , % 6,
, $ ! , $. %%
) ’ [ %
L%l- : Y
L%/- $ $ C ?? k k 5.
? Q , , RY

B/



B-

C

, *D.

B%l#?

B%/-

*

N2P2 #

Y

$ 5

oy

% 6

1%

*%0

BJ



C

C N2N2

C N212

N2102 #

*

% 6,

$

4

% #

BL



C

C

N2li2 '

%

N21/2 *

, *D

BO



